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現有の生産設備や産業用ロボット，プログラム等の資源が，段取替えや設備更新後の生産工程に

有効に再利用できると，設備開発期間の短縮やコスト削減が期待できる。本研究ではその一つの

手法としてPC（パソコン）を生産工程に導入し，資源再利用の可能性を確認した。
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既存資源を有効に活用したPCで制御するロボットシステムの開発

研究期間：平成２４年度

既存資源を有効に活用したPCで制御するロボットシステムの開発

研究期間：平成２４年度

広島県立総合技術研究所 西部工業技術センター 産業用ロボットプロジェクト

研究目的
研究目的

研究内容
研究内容

研究成果
研究成果

PCPCPCPCでのでのでのでの処理処理処理処理フローフローフローフロー（（（（ソフトウェアソフトウェアソフトウェアソフトウェア））））PCPCPCPCでのでのでのでの処理処理処理処理フローフローフローフロー（（（（ソフトウェアソフトウェアソフトウェアソフトウェア））））・既存の画像処理プログラムを活用したビジョンシステムの構築・ミドルウェアによる資源の抽象化により，資源再利用性を考慮開発開発開発開発したしたしたしたPCPCPCPC制御制御制御制御ののののロボットシステムロボットシステムロボットシステムロボットシステムのののの特徴特徴特徴特徴開発開発開発開発したしたしたしたPCPCPCPC制御制御制御制御ののののロボットシステムロボットシステムロボットシステムロボットシステムのののの特徴特徴特徴特徴

資源の再利用性に優れた生産システム構築の可能性
・既存の資源を活用したビジョンシステム・ミドルウェア活用により通信部を抽象化→通信方式の変更に柔軟に対応→資源の再利用性考慮・オープンソースソフトウェアの活用→プログラムの再利用性・信頼性向上→開発期間短縮，開発コスト削減に期待

本研究では既存資源を活用した生産工程構築の案として，当センターが保有していたプラズマ

切断機及び過去の研究で開発した画像処理プログラムを活用した，PC（パソコン）で制御する

ロボットシステムを構築した。

開発開発開発開発したしたしたしたPCPCPCPC制御制御制御制御ののののプラズマプラズマプラズマプラズマ切断切断切断切断システムシステムシステムシステムによりによりによりによりティーチングレスティーチングレスティーチングレスティーチングレスでででで鉄板鉄板鉄板鉄板をををを加工加工加工加工
既存資源を活用

プラズマプラズマプラズマプラズマ切断切断切断切断システムシステムシステムシステムのののの構成構成構成構成（（（（ハードウェアハードウェアハードウェアハードウェア））））プラズマプラズマプラズマプラズマ切断切断切断切断システムシステムシステムシステムのののの構成構成構成構成（（（（ハードウェアハードウェアハードウェアハードウェア））））

カメラで撮像
文字の輪郭線に沿って加工

画像処理部 文字の画像撮影画像処理（二値化，輪郭線抽出等）新規開発既存資源を活用ロボット制御プログラム生成部 ロボットの動作経路を計算座標系変換（画像座標→ロボット座標系）新規開発通信部 プラズマ切断機により加工ロボット制御プログラムに変換し転送ミドルウェアによる資源の抽象化新規開発
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